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Mercator Softwaremodul FolgenEditor
Prod.-Nr.: [010-605-10]

Funktion:

MERCATOR ist eine modular aufgebaute, fensterorientierte Software zur grafischen Optimierung von Ferti-
gungssystemen. Es ermdglicht die Visualisierung und Bearbeitung von sonst nur schwer zuganglichen
Roboterbahndaten ebenso wie deren Verkniipfung mit den verschiedensten Prozessdaten.

Der Folgeneditor ist das Softwaremodul von MERCATOR zum Andern von Roboterprogrammen. AnschlieRend
kénnen die verédnderten Folgen wieder als Roboterprogramme abgespeichert bzw. zum Roboter Ubertragen
werden. Die herausragenden Merkmale des MERCATOR FolgenEditor sind neben einer komfortablen
Bearbeitung auf grafischer oder numerischer Ebene:

Positionierung der Punkte

e Freies Positionieren in der Bauteiloberflache

e Genaue Visualisierung mit Bauteil, Roboter, Werkzeug

e Verschieben und Verdrehen der positionierten Punkte

e Markieren und Bearbeiten von mehreren Punkten gleichzeitig

e Bearbeitung der Punkte auf Basis verschiedenster Koordinatensysteme
e Ldschen von Punkten

e Anderung der Reihenfolge
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e Einfache Programmierung von SPS-Schaltbefehlen im Punkt

Optimierungsmaglichkeiten

e Optimierung der Punktreihenfolge

e Geometrieoptimierung der Roboterbahn unter Berlcksichtigung des Arbeitsraumes und der
Bauteilumgebung

e Orientierungsoptimierung der Roboterbahn

e Geschwindigkeitsoptimierung der Roboterbahn

Zur Programmierung der Roboterprogramme sind keine steuerungsspezifischen Fachkenntnisse erforderlich.
Aus den in MERCATOR programmierten Bahnpunkten generiert die Software ein Roboterprogramm in der
Sprache der verwendeten Steuerung.

Das generierte Bearbeitungsprogramm kann vorab als Videoanimation dargestellt werden. So kann sofort
eine Einschatzung der Taktzeit vorgenommen werden und ein Eindruck von der Bewegung des Roboters und
der Eignung des Roboterprogramms gewonnen werden.

Prozessparameter wie z.B. die Bearbeitungsgeschwindigkeit konnen grafisch dargestellt und editiert werden.
Die Darstellung und das Editieren der Daten in einer Tabelle ist ebenfalls moglich.

Technische Voraussetzungen:

Betriebssystem: Windows 7, 8 (Windows 10 und &ltere Versionen (2000, XP, Vista) auf Anfrage)
Prozessor: mindestens 1GHz

Grafikkarte: Grafikkarte ab 256 MB RAM, DirectX®9 Unterstiitzung

Arbeitsspeicher: mindestens 512MB, empfohlen 1GB

Schnittstelle: Ethernet

Zubehor:

- Track-In System

- Weitere Softwaremodule von MERCATOR:
Viewer
MercatorMonitor MeMo
Prozessdaten
Bahnprogrammierung
TeachSensor

Wir bieten Ihnen auch gern einen optimal abgestimmten Desktop PC oder Laptop mit an.
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